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                   Рисунок 1 – Кинематическая схема  станка 16К20Ф3 
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                                                  Рисунок 2 -     Кинематическая схема токарного станка 1К62.
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Рисунок 3- Кинематическая схема фартука станка 1А62.       


Рисунок 4- Кинематическая схема  станка 1А62.
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Рисунок 5- Кинематическая схема станка 1512
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Рисунок 6 -  Кинематическая схема  станка модели 1П365
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Рисунок 8 -  Кинематическая схема токарного станка мод. 16К20
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Рисунок 9 -  Кинематическая схема станка 1Б240-6К.
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Рисунок 9 -  Кинематическая схема станка   1А341.
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Рисунок 10 -  Кинематическая схема  станка 2А150 (2Н150)
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Рисунок 11 - Кинематическая схема  станка  2М66Ф2
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Рисунок 12 -  Кинематическая схема станка  2Д450
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Рисунок 13 -  Кинематическая схема станка  2Д450АМФ2

Рисунок 1 - Кинематическая схема станка  6Р82
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Рисунок 2 – Кинематическая схема станка
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Рисунок 3 – Кинематическая схема станка 67К25ПФ2-0
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Рисунок 4 - Кинематическая схема станка 6М82
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Рисунок  5 -  Кинематическая схема  5М32
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  Рисунок  6 -  Кинематическая схема  многоцелевого станок 2204ВМФ2
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Рис. 65. Рисунок  

                                                  Рисунок 7 – Кинематическая схема  станка модели 6М82

          Рисунок 7 – Кинематическая схема  станка схема  станка 6441б
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Рисунок 8 -  Кинематическая схема безцентрошлифовального станка
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Рисунок 9 -  Кинематическая схема  станка ЗК228В
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Рисунок 10 - Кинематическая схема станка 5822М
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Рисунок 10 - Кинематическая схема станка 5822М
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Рисунок 10 - Кинематическая схема станка 3D642.
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Рисунок 11 - Кинематическая схема  станка 3М151:
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    Рисунок 12  - Кинематическая схема станка 5В833
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Рисунок 13 -  Кинематическая схема зубофрезерного полуавтомата 53А20Ф4 с ЧПУ
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Рисунок 14 - Кинематическая схема станка 7212
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Puc. 19.20. Kunnematnueckas cxeMa  Puc. 19.21. HucrpyMmenTaibHbifi  Mara-
cranka MP500M®4 31H

nasamu 25. Tlpm moaxome HHCTPYMEHTANbHOrO rHE3ja C MO3UIHH
CMEHbl POJMHK 9 MMTOKOM THAPOUMJHHApPA 6 BBOMMTCR B Nas AHUCKA.
OtkJouaeTcs 3eKTpoABHraTedp [0, W NPOHCXOIMT TOYHas (HKca-
0Us MarasiHa. DecKOHTaKTHHl BbIKJIOUarelb 8 CHTHanM3UpyeT 00
3TOM B cHCTeMy ynpasieHus. Ilocie sToro BcTymaeT B paGoTy Mexa-
HH3M aBTOMATHYeCKOfi CMEHbl HHCTPyMEHTa.

[lepen nocenyiolmyM NOBOPOTOM pOJHK (uKCaTopa BhIBOAUTCA
W3 3amenyieHust C AHCKOM (IITOK THAPOUMAHHAPA CMEIaeTcs BJEBO).
BecKOHTAKTHsI BHIKIOuaTens 7 (OPMHPYET CHTHAN, pas3pellalolliil
BHIKJIIOYEHHE 3JIEKTPOABHIaTe]s MOBOPOTA MaraspHa.

WnerpymenTancHeie onpaBky 2/ yAepXKHBalOTCs B THe3laX OT
BoinajeHns (ukcaropamu 24 u mapukamu 23 ¢ npyxunamu 22. Cura
npHkKaTHa (PHKCATOPOB K XBOCTOBHKY ONPABKH HEBEIHKA M HE Ipe-
OATCTBYET BLITACKMBAHHIO aBTOONEpAaTOPOM ONpaBKH M3 rHesja
MarasuHa. KOHTposb HATMYHA ONPaBKH B THe3/e obecrneunBaer GECKOH-
TaKTHEIl BHIKJIOYaTENb .

Ilpn nanaake craHka KaKhas ONpaBKa C HHCTPYMEHTOM YyCTa-
HaBJHBaeTc B THE3J0 MarasiHa B CTPOro ONPEeNEHHOM yTJI0BOM
NOMOXKEeHuH Tak, 4roOsl ma3 Bo (uaHlle ONpaBKU cOBNasa ¢ Hampasas-
olleft MMOHKOH FHe3ja MarasuHa. 1o HeoGXOZHMO M/ TOrO, YTOOBI
npu lepeHoce ONPaBKH aBTOONEPATOPOM B WINHHAENb CTAHKA Ma3bl
ONpaBKH COBNAMH CO IIMOHKaMH mnuHieas. [Ipn cmeHe wHCTpyMeHTa
IINHHAEeNb BCErJa OCTAHABJMBAETCH aBTOMAaTHUECKH TaKxke B Ompe-
JeJIeHHOM YIVIOBOM IOJOXKEHHH.
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Рисунок 14 - Кинематическая схема станка ИР500МФ
�





Рисунок 7 - . 1. Кинематическая схема токарно-револьверного станйка модели 1541








